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ABSTRACT  

The project is an integrated system which is placed inside a vehicle for the 
purpose of tracking it to determine its current GPS location in the real time, the 
system use Global System for Mobile communication (GSM) network as a 
medium to send the information to a monitoring station in two way: the first 
way by using Short Messaging Service (SMS) while the second way use 
General Packet Radio Service (GPRS).The tracking system consist of two 
general units, the first unit is Vehicle unit and the second is the Monitoring unit. 
The main components in vehicle unit is the microcontroller (PIC18F452) which 
is the main part to control all operation in the vehicle starting with read GPS 
information and the vehicle status ending with sending the collected information 
to the monitoring unit through the wireless GSM, the second important 
component is the IC (GM862-GPS) which is a GSM modem, the PIC interfaced 
to GM862-GPS serially via RS232 interface protocol, so the PIC inquire GPS 
information from GM and command the GM to send the information to the 
monitor. The monitoring unit is a Laptop with a Universal Serial Bus (USB) 
GSM modem connected to it in order to send and receive information to/from 
GSM network. The information received from the vehicle will be displayed on a 
Graphic user interface (GUI) designed by Visual Basic (VB), the GPS of the car 
will be displayed on a Google earth map. 
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تطویر نظام تعقب المركبات في الزمن الحقیقي بالاعتماد على تقنیة تحدید 
شبكات المحمول المضمنةو المواقع  

 
 الخلاصة

اح داثیاتھا الجغرافی ة یقترح البحث نظام متكامل یوضع داخل مركبة لغ رض تعقبھ ا ولمعرف ة 
كوسط لنقل  GSM)(المنظومة تستخدم النظام العام لشبكات الھاتف المحمول ,في الزمن الحقیقي 

بینم ا الطریق ة   (SMS)الطریقة الاول ى باس تخدام خدم ة الرس ائل القص یرة: المعلومات بطریقتین
لمنج  زة تتك  ون م  ن منظوم  ة التعق  ب ا. (GPRS)الثانی  ة اس  تخدام خدم  ة مغلف  ات الرادی  و الع  ام 

اھ  م .الاول  ى تس  مى وح  دة المركب  ة والثانی  ة تس  مى وح  دة المش  اھدة والمراقب  ة,وح  دتین رئیس  یتین
وھ و  Microchip(PIC81f452)الاجزاء الرئیسیة في وح دة المركب ة ھ و الم تحكم م ن ش ركة 

خط وط (المسؤول عن جمیع العملیات داخل وحدة المركبة ابتداء من قراءة الاحداثیات الجغرافی ة 
وتنتھ  ي بارس  ال المعلوم  ات الت  ي ت  م تجمیعھ  ا ال  ى وح  دة المراقب  ة عب  ر ش  بكة ) الط  ول والع  رض
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الجزء المھم الثاني في وح دة المركب ة ھ و م ودم خ اص یعم ل م ع ش بكة الھ اتف .الھاتف المحمول
حیث یتم توصیلھ الى الم تحكم ع ن طری ق المنف ذ  (GM862-GPS)المحمول من شركة ایلایت 

یق  وم الم  تحكم بارس  ال مختل  ف الاوام  ر ال  ى الم  ودم م  ثلا ی  امر الم  تحكم ,  (RS232)التسلس  لي 
  .المودم بارسال المعلومات الى وحدة المراقبة

ی  تم توص  یل م  ودم لش  بكات  (Laptop)ان وح  دة المراقب  ة ھ  ي عب  ارة ع  ن حاس  بة محمول  ة 
نف  ذ والمط  روح م  ن ش  ركة زی  ن للاتص  الات ع  ن طری  ق الم (Zain-eGO)الھ  اتف المحم  ول 

(USB) . ان المعلوم   ات المس   تلمة م   ن وح   دة المركب   ة ی   تم عرض   ھا عل   ى الواجھ   ة الص   وریة
 Google Earthللمستخدم باستخدام الفیجوال بیسك اما الاحداثیات الجغرافیة فیتم عرضھا على 

Map على شكل مؤشر.  
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